Tema: MECANICA

Preuniversitario Futuro

Fisica




FUTURQ

Es la parte de la Mecanica que busca dar razones del

Movimiento, es decir, el por qué del Movimiento de los

cuerpos. Es una palabra de origen griego dynamis, que
significa fuerza.

DINAMICA




FUTURQ

CONCEPTO DE FUERZA

Es una Magnitud Fisica Vectorial, es decir, tiene Modulo o

Magnitud o Medida, Direccion y Sentido
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FUTURQ

TIPOS DE FUERZAS

T

De Contacto A Distancia




FUTURQ

FUERZAS MECANICAS

Normal (N): Es una fuerza de contacto entre dos objetos o
superficies y que actua perpendicularmente a dicha
superficie de contacto
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FUTURQ

FUERZAS MECANICAS

Peso (E)}: Es una fuerza a distancia que ejercen todos los
cuerpos como planetas, estrellas, que tienen una gran
masa creando campos gravitacionales a su alrededor y su
valor esta dado por la expresion P = meg




FUTURQ

FUERZAS MECANICAS

Roce o Rozamiento (_f)} Es una fuerza de contacto entre
dos superficies u objetos, que siempre se opone al
movimiento de los cuerpos. Existen dos tipos de roce:
Estatico y Cineético
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Roce o Rozamiento Estatico (Té): Es una fuerza de
contacto entre dos superficies u objetos, que
siempre se opone a que un cuerpo salga del
estado de reposo, tiene una magnitud variable

en aumento, y cuando llega a su valor maximo,
esta dado su valor por la expresion expresion:
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Roce o Rozamiento Cinético (TE): Es una fuerza de
contacto entre dos superficies u objetos, que
siempre se opone al movimiento de los cuerpos,
v esta dado su valor por la expresion expresion:

Te = cen”
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FUTURQ

FUERZAS MECANICAS

q
Tension (T): Es una fuerza de contacto entre un objeto que
tira a otro objeto por medio de una cuerda




FUTURQ

FUERZAS MECANICAS

Fuerzas Elasticas: Son fuerzas que actuan sobre cuerpos
deformables y que puedan recuperar su forma original
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FUTURQ

INSTRUMENTO PARA MEDIR FUERZAS

El Dinamometro. Es un instrumento que sirve para medir

las fuerzas, y su fundamento esta basado en Ia
deformacion de un resorte

Gancho superior

Resorte o muelle elastico

Cilindro contenedor

Escala de medicion

Gancho inferior




FUTURQ

UNIDADES DE MEDIDA

Se utiliza el Sistema Internacional (Sl) de Pesas y Medidas

para las diferentes Magnitudes Fisicas y estan las
Unidades Fundamentales y las Unidades Derivadas.

Pero sque es una Unidad de Medida?

La unidad de una magnitud es la cantidad elegida
aleatoriamente que se utilizara como elemento de
comparacion. Se expresa con un numero acompanado por
Su unidad.
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Magnitud
Fundamental

Longitud Metro
Masa Kilogramo kg
Tiempo Segundo S

Intensidad de Corriente Ampére

Temperatura Kelvin K
Termodinamica

Magnitud Derivada | ____ Unidad | Simbolo ___

Rapidez m/s
Aceleracion m/s?

Fuerza N = kgem /s2

Energia J =Nem
Momentum Lineal kgem/s




FUTURQ

UNIDADES DE MEDIDA DE LAS FUERZAS

Las fuerzas tienen como Unidad de Medida
fundamental en el SI el newton (N), que se
origina de la composicion:

m

1N:1kg05—2

Quiere decir que es la fuerza aplicada a un

cuerpo de masa 1 kg provocandole una

m

aceleracion de 1 —
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FUTURQ

RELACION ENTRE FUERZA Y MOVIMIENTO

1) Aristételes: Para que un cuerpo salga del reposo es

necesario aplicar una fuerza y para que se mantenga en
movimiento se le debe estar aplicando permanentemente
una fuerza de lo contrario llegara al reposo.




FUTURQ

RELACION ENTRE FUERZA Y MOVIMIENTO

2) Galileo: Al aplicarle una fuerza a un cuerpo y sale del
reposo, el cuerpo seguira en un movimiento sin detenerse
con rapidez constante.




FUTURQ

RELACION ENTRE FUERZA Y MOVIMIENTO

Inercia (impetu): Tendencia de los cuerpos a seguir en el

estado en que se encuentran ya sea de reposo o de
Movimiento




FUTURO

PRIMERA LEY DE NEWTON O PRINCIPIO DE INERCIA

Si la resultante de las fuerzas externas que actuan sobre
un cuerpo es igual a 0, entonces si el cuerpo esta en

reposo continuara en reposo, si esta en movimiento
continuara en un Movimiento Uniforme.

Reposo




FUTURQ

PRIMERA LEY DE NEWTON O PRINCIPIO DE INERCIA

SiX Fext=0 & siv=0contindaenreposoysi v = 0contintaen MU

ECUACIONES DE EQUILIBRIO
2Ex =0 A 2XFvy =0

F1

F2
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DIAGRAMA DE CUERPO LIBRE

XEx =0 A 2XFv =0




FUTURQ

SEGUNDA LEY DE NEWTON O PRINCIPIO DE MASA

Si la resultante de las fuerzas externas que actuan sobre
un cuerpo es distinta de 0, entonces el cuerpo adquiere
una variacion en su movimiento que es directamente
proporcional a la resultante de las fuerzas externas
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FUTURQ

GRAFICO FUERZA - ACELERACION
,T
F

/|>Pendiente = masa




FUTURQ

TERCERA LEY DE NEWTON O PRINCIPIO DE ACCION Y
REACCION

Si un cuerpo A ejerce una fuerza sobre un cuerpo B, éste
reacciona ejerciendo sobre el cuerpo A una fuerza de igual
magnitud, igual direccion y sentido contrario

FAB = - FBA

FAB FAB




LEY DE HOOKE

Al ejercer una fuerza sobre un cuerpo deformable
elasticamente, esta fuerza es directamente proporcional a
la deformacion que se produce en el cuerpo

Robert Hooke




FUTURQ

LEY DE GRAVITACION UNIVERSAL DE NEWTON

Todos los cuerpos en la naturaleza crean a su alrededor un
campo gravitacional, de tal manera que la fuerza de atraccion
gravitacional es directamente proporcional al producto de las
masas de los cuerpos que estan interactuando e inversamente
proporcional al cuadrado de la distancia que los separa y esta

dada por la expresion.

= M, @M-
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FUTURQO

Primera Ley o Ley de las orbitas

LEYES DE KEPLER

Todo Planeta gira en torno al Sol, describiendo orbitas elipticas
donde el Sol ocupa uno de sus focos




FUTURQ

Seqgunda Ley o Ley de las Areas

LEYES DE KEPLER

El radio vector que a un planeta con el Sol, barre dreas iguales
en tiempos iguales

S| tdlz tdz = A1 :AZ




FUTURO

Tercera Ley o Ley de los Periodos

LEYES DE KEPLER

El cuadrado de revolucion de los planetas es directamente
proporcional cubo del radio de sus orbitas
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